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Kik vagyunk?



2019
robotok 
száma: 4 db

2021
robotok 
száma: 7 db

2022
robotok 
száma: 9 db

2023
robotok 
száma: 11 db

A képzés fejlődése

Robotok számának 
alakulása

2020
tananyag-
fejlesztés

2022
workshopok

projekt 
csomagok

2023
projekt-labor

hálózat 
építés
(konferencia)

Oktatás fejlődése 
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Mechatronikai Tudományos 
és Innovációs Park



Oktatás



Oktatás

Alapképzés:

• Gépészmérnök

• Mérnökinformatikus

• Műszaki menedzser

• Villamosmérnök

Mesterképzés:

• Mechatronikai mérnök

• Mérnökinformatikus

Doktori képzés



Ipari robotizálási szakmérnök képzés

• Egyetemi vagy főiskolai oklevélre épül

• 4 féléves

• Keresztfélévben indul (február)

• Péntek délutánonként

• Legfontosabb témakörök

• Ipari robotok

• Automatizálás, PLC-programozás

• Előkészületben angol nyelven

• Bővebb információ:

• https://robotlabor.hu/

https://robotlabor.hu/


• Robotkezelés és –programozás

• Szenzorok és aktuátorok

• Biztonságtechnika

• PLC-programozás

• Elektropneumatika

• Villamos biztonságtechnika 

és érintésvédelem

• Mesterséges intelligencia

• …

Ipari tanfolyamok



Taneszközfejlesztés



www.robotlabor.hu

Nyílt laborok

Nyitott 
workshopok

Közösségi 
média 
platformok

Hálózatépítés – Közösségszervezés



Workshop rendezvények 2022.

FESTO
Robot 

szerszám
2022. nov.

VFP-System
MIR mobil robot

2022. nov.





Mérnöki szolgáltatások
„Csinálom és tanítom”

• Kutatás

• Fejlesztés

• Innováció



Új laborok



Ipari robot karbantartási és üzemeltetési 
folyamatának támogatása kiterjesztett 
valóság alkalmazásával

Feladat, hogy az Óbudai Egyetem 

Alba Regia Műszaki Kar 

robotlaborjában megtalálható 

robotkarról származó koordináta 

adatokat kiterjesztett valóság 

alkalmazásával megjelenítse a 

valós térben. 





Ipari robot karbantartási és üzemeltetési 
folyamatának támogatása kiterjesztett 
valóság alkalmazásával

• Új, ipari alkalmazási környezetben használható módszerek kidolgozása ipari robotokhoz (pl. 

rendszer üzembe helyezés-, karbantartás-, hibaelhárítás idejének csökkentése) .

• A különféle robot gyártók eszközei és az ember közötti kommunikáció során születő adatok és 

információk elemzése és azok egységes kezelésének biztosítása.

• A munkaterület közös értelmezésének lehetőségeinek a feltárása az ember-robot 

együttműködésben a biztonsági követelmények figyelembevételével.

• Eszközök és szoftverek integrálása teszt-, és ipari alkalmazási környezetbe.



VR alkalmazásfejlesztés és 3D modellezés

A projekt célja:

• Új belépők oktatása

• Promóció



• Bejárható, zárt 3D-s tér

• Fotocellás üvegajtó

• Hagyományos ajtó 

• Felvehető tárgyak (Inventory)

• Beléptetőkapu kártyával
(Pirosnál nem tudunk átmenni)

Tartalom:





Logisztikai szimuláció fejlesztése

• Útvonalak

• Kihasználtság

• Töltöttség

• Veszteségidő

• Prioritások





Microscale Laboratory

• Diverse devices
• Robotic liquid handlers

• Centrifuge

• Storage carousel

• Microplate readers

• Capper/decapper

• Goal: Integration into a fully 
automated platform

• Sample transportation

• Device integration

• Comprehensive control system



The autonomous set-up sequence

(1) SLAM

(2) Pose detection with fiducial marker

(3) Reading the barcode

(4) Upload barcode ID to scheduler

(5) Download device information from the database

(6) Initiate digital twin

(7) Keep digital twin updated

(8a) Device control

(8b) Robot control

(9) Device operation

Laboratory Automation Plug and Play (LAPP)



www.szekesfehervarsciencepark.hu

Mechatronikai Tudományos és Innovációs Park 







Kik vagyunk?

• Bsc, MSc

• PhD

• Szakirányú továbbképzések

• Kutatás

• Fejlesztés

• Innováció



Pályázati eredmények és célkitűzések

2022/2023

• Ipari folyamatok modellezése

2023/2024

• Robot-programozás

• Elektropneumatika

• PLC-programozás

• Biztonságtechnika

• Villamosságtan

• Ipari kommunikáció



Szakmai nap

2024. március
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http://www.robotlabor.hu/
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